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ΒΙΟΓΡΑΦΙΚΟ ΣΗΜΕΙΩΜΑ 
 

Δρ. Βασίλειος Χ. Μουλιανίτης 
 

Καθηγητής 
Μηχανολόγος Μηχανικός  

Δ/νση Εργασίας: Τμήμα Μηχανολόγων Μηχανικών, Πολυτεχνική Σχολή, 
Πανεπιστήμιο Πελοποννήσου, Μεγάλου Αλεξάνδρου 1, 26334, Πάτρα. 

Τηλ.: 6936932800 
Skype Name: vassilis.moulianitis 

e-mail: v.moulianitis@uop.gr 

ΓΕΝΙΚΑ ΣΤΟΙΧΕΙΑ 
Γεννήθηκα στην Άρτα στις 19 Δεκεμβρίου 1973. Τέταρτο τέκνο του 

Χαριλάου και της Χρυσούλας Μουλιανίτη. Έγγαμος με την κα Ιωάννα 

Σαμψώνη. Ανάδοχος πατέρας της Αγγελικής. 

2004-05 Στρατιωτική θητεία: Έφεδρος Ανθυπολοχαγός (ΤΧ) του Στρατού 

Ξηράς.  Συμμετοχή στην άσκηση ΓΟΡΓΩ 2008 (13-17 Οκτ 2008). 

  Ξένες Γλώσσες: Πολύ καλή γνώση της Αγγλικής. 

  Χειριστής UAS (A, B, C) με ισχύ άδειας μέχρι 28/8/2022. 

ΠΑΝΕΠΙΣΤΗΜΙΑΚΕΣ ΣΠΟΥΔΕΣ 
1991-96 Δίπλωμα Μηχανολόγου Μηχανικού 

Τμήμα Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών, Πολυτεχνική 
Σχολή, Πανεπιστήμιο Πατρών. 
Διπλωματική Εργασίας: «Έλεγχος, με ασαφή λογική, της δυναμικής 
συμπεριφοράς ρομποτικών βραχιόνων», με επιβλέποντα τον κ. 
Νίκο Ασπράγκαθο. 

1996-2004 Διδακτορικό Δίπλωμα 
Τμήμα Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών, Πολυτεχνική 
Σχολή, Πανεπιστήμιο Πατρών. 
Τίτλος Διατριβής: “Μοντελοποίηση θεμελιώδους σχεδιασμού 
βασισμένη στην τεχνητή νοημοσύνη- Εφαρμογή στο 
μηχανοτρονικό σχεδιασμό” με επιβλέποντα τον κ. Νίκο 
Ασπράγκαθο. 

ΤΡΕΧΟΥΣΑ ΑΚΑΔΗΜΑΙΚΗ ΑΠΑΣΧΟΛΗΣΗ 
Σεπ 2023- 
Σήμερα 

Καθηγητής στο Τμήμα Μηχανολόγων Μηχανικών, Πανεπιστήμιο 
Πελοποννήσου, (ΦΕΚ Διορισμού: 1883/21.07.2023 τ. Γ’) 
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Νοε 2021-
Σεπ 2023 

Μόνιμος Επίκουρος Καθηγητής στο Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης 
Προϊόντων και Συστημάτων του Πανεπιστημίου Αιγαίου (ΦΕΚ 
Διορισμού: 2875/24.11.2021 τ. Γ’) 

Φεβ. 2018-
Νοε 2021 

Επίκουρος Καθηγητής στο Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης Προϊόντων 
και Συστημάτων του Πανεπιστημίου Αιγαίου (ΦΕΚ Διορισμού: 
110/08.02.2018 τ. Γ’) 

ΠΡΟΗΓΟΥΜΕΝΗ ΕΠΑΓΓΕΛΜΑΤΙΚΗ ΕΜΠΕΙΡΙΑ 
2017-2019 ΕΑΠ: μέλος ΣΕΠ στο ΠΜΣ «Διαχείριση και Τεχνολογία Ποιότητας 

(ΔΙΠ)» 
Οκτ. 2005- 
Φεβ. 2018 

Διδάσκων στο Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης Προϊόντων και 
Συστημάτων του Πανεπιστημίου Αιγαίου με γνωστικό αντικείμενο 
στη Μηχανοτρονική. 

Δεκ. 1999 – 
Φεβ. 2018 

Εξάσκηση ελεύθερου επαγγέλματος (Ερευνητική δραστηριότητα) 

Ιουλ. 1995-
Σεπ. 1995 

Πρακτική άσκηση για μηχανικούς στο ΥΗΣ Πουρναρίου Άρτας. 

Αυγ. 1992 Τροφοδοσία στοιχείων μηχανογράφησης του Δήμου Αρταίων. 

ΔΙΔΑΚΤΙΚΗ ΕΜΠΕΙΡΙΑ ΣΤΗΝ ΜΕΤΑΔΕΥΤΕΡΟΒΑΘΜΙΑ ΕΚΠΑΙΔΕΥΣΗ 
Β' εξ. 2002-
2003 

Προγραμματιστικά Εργαλεία για το Διαδίκτυο ΙΙ (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. 
Άρτας, Τεχνικός Διαχείρισης συστημάτων και παροχής υπηρεσιών 
Intranet/Internet 

A' εξ. 2002-
2003 

Το λειτουργικό σύστημα LINUX (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Άρτας, Τεχνικός 
Διαχείρισης συστημάτων και παροχής υπηρεσιών Intranet/Internet 

A' εξ. 2002-
2003 

Σχεδίαση Εφαρμογών (Θ), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Άρτας, Τεχνικός 
εφαρμογών πληροφορικής Δικτύων και Αυτοματισμού Γραφείων 

Β' εξ. 2001-
2002. 
 

Η/Υ (διαχείριση και υποστήριξη λογισμικού Backoffice) (Ε), Δημόσιο 
Ι. Ε. Κ. Πάτρας, A' έτος Τεχνικός Διαχείρισης συστημάτων και 
παροχής υπηρεσιών Intranet/Internet 

Β' εξ. 2001-
2002 

Προγραμματισμός Visual Basic (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, A' έτος 
Τεχνικός εφαρμογών πληροφορικής Δικτύων και Αυτοματισμού 
Γραφείων 

A' εξ. 2001-
2003 

Σύγχρονα παραθυρικά λειτουργικά συστήματα (Windows NT/2000, 
Linux) (Ε) Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας και Άρτας, A' έτος Τεχνικός 
εφαρμογών πληροφορικής Δικτύων και Αυτοματισμού Γραφείων 

2002 Matlab, Ελληνική Μαθηματική Εταιρία- Παράρτημα Πάτρας, 15ο 
Σεμινάριο Επαγγελματικής Κατάρτισης στην Πληροφορική, 56 Ώρες 

2001 Internet, Ελληνική Μαθηματική Εταιρία- Παράρτημα Πάτρας, 15ο 
Σεμινάριο Επαγγελματικής Κατάρτισης στην Πληροφορική, 24 Ώρες 

2001 PhotoShop, Ελληνική Μαθηματική Εταιρία- Παράρτημα Πάτρας, 14ο 
Σεμινάριο Επαγγελματικής Κατάρτισης στην Πληροφορική, 40 Ώρες 

Β' εξ. 2000-
2001 

Πτυχιακή Εργασία (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Τεχνικός 
Βιομηχανικού Λογισμικού 

Α' εξ. 2000-
2001 

Έμπειρα Συστήματα (Θ+Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Τεχνικός 
Βιομηχανικού Λογισμικού 

Β' εξ. 1999- Τεχνική και Μηχανική οχημάτων (Θ). Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Α' έτος 
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2000 Εκπαιδευτής υποψηφίων οδηγών αυτοκινήτων και μοτοσικλετών 
B' εξ. 1999-
2000 

Προγραμματισμός εργαλειομηχανών αριθμητικού ελέγχου (CNC) II 
(Θ). Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Προγραμματιστές 
Εργαλειομηχανών Αριθμητικού Ελέγχου (CNC), 

A' εξ. 1999-
2000 

Μηχανουργική Τεχνολογία (Θ). Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος 
Προγραμματιστές Εργαλειομηχανών Αριθμητικού Ελέγχου (CNC). 

Β' εξ. 1997 Ανελκυστήρες Εφαρμογές (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος 
Τεχνικός Ανελκυστήρων  

 

ΔΙΔΑΚΤΙΚΗ ΕΜΠΕΙΡΙΑ ΣΤΗΝ ΤΡΙΤΟΒΑΘΜΙΑ ΕΚΠΑΙΔΕΥΣΗ 

ΔΙΔΑΣΚΑΛΙΑ ΜΑΘΗΜΑΤΩΝ 
Α’ Εξ 2019-
Σήμερα 

Φυσική για Μηχανικούς (Θ), Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα 
Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Α’ Εξ 2018-
Σήμερα 

Μηχανοτρονική (Θ+Ε), Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών 
Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Α’ Εξ 2019-
Σήμερα 

Σχεδίαση και Τεχνολογίες Παραγωγής (Θ+Ε), Πανεπιστήμιο Αιγαίου, 
Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Α’ Εξ 2019-
Σήμερα 

Στούντιο 7β-Detail Product Design (E), Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα 
Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Α’ Εξ 2019-
Σήμερα 

Σχεδίαση Οχημάτων και Νέες Τεχνολογίες Υποστήριξης Οδηγού (Θ), 
Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και 
Συστημάτων.  

Β’ Εξ 2018-
Σήμερα 

Ανάλυση και Κατασκευή Προϊόντων με Η/Υ (Θ+Ε), Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Β’ Εξ 2018-
Σήμερα 

Σχεδίαση και Τεχνολογίες Παραγωγής (Θ+Ε), Πανεπιστήμιο Αιγαίου, 
Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Β’ Εξ 2018 Σχεδιασμός και Ανάλυση Μηχανισμών (Θ+Ε), Πανεπιστήμιο Αιγαίου, 
Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.  

Α έξαμηνο 
2019-Σήμερα 

ΠΜΣ Ολοκληρωμένη Σχεδίαση καινοτόμων Προϊόντων: Ανάλυση 
Προϊόντος με Η/Υ. 

Β εξάμηνο  
2018-Σήμερα 

ΠΜΣ Ολοκληρωμένη Σχεδίαση καινοτόμων Προϊόντων: 
Λεπτομερειακός Σχεδιασμός 

Β εξάμηνο  
2018-Σήμερα 

ΠΜΣ Ολοκληρωμένη Σχεδίαση καινοτόμων Προϊόντων: Υλικά και 
Τεχνολογίες Παραγωγής 

Α’ Εξάμηνο 
2016-18 

Συμμετοχή στο πρόγραμμα Μεταπτυχιακών Σπουδών 
Ολοκληρωμένη Σχεδίαση καινοτόμων Προϊόντων. 

Β’ Εξάμηνο 
2015-16 

Συμμετοχή στο πρόγραμμα Μεταπτυχιακών Σπουδών «Σχεδίαση 
Διαδραστικών και Βιομηχανικών Προϊόντων και Συστημάτων» 

Καλοκαίρι 
2013, 2014 

Θερινό σχολείο «Advanced technologies in Product Design, 
Engineering and Manufacturing» ACADEM 2013, 2014.  

B’ Εξάμηνο 
2014- B’ 
Εξάμηνο 
2015 

Ανάλυση και Κατασκευή Προϊόντων με Η/Υ (Θ+Ε). Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 

Α’ Εξ 2010- Φυσική για Μηχανικούς (Θ), Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο 
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30 Ιουνίου 
2012 

Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 
(Συνδιδασκαλία με τους κο Παπανίκο και Κο Ζαχαρόπουλο). 

Α’ Εξ 2009-
30 Ιουνίου 
2012 

Ρομποτική (Θ+Ε) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, 
Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 

Α’ Εξ 2012-
Ιούνιος 2016 
 

Ανάλυση και Σχεδίαση Μηχανισμών (Θ+Ε). Διδάσκων με σύμβαση 
έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης 
προϊόντων και Συστημάτων. 

Β’ Εξ 2006- 
Ιούνιος 2012 

Ανάλυση και Σχεδίαση Μηχανισμών (Θ+Ε) Διδάσκων ΠΔ 407/80. 
Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και 
Συστημάτων. 

Α’ Εξ 2012-
Ιούνιος 2014 

Σχεδίαση Συστημάτων (Θ) Διδάσκων με σύμβαση έργου. 
Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και 
Συστημάτων. 

Β’ Εξ 2005-30 
Ιουνίου 2012 

Σχεδίαση Συστημάτων (Θ) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 

Α’ Εξ 2012-
Ιούνιος 2017 

Σχεδίαση Οχημάτων (Θ) Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 

B’ Εξάμηνο 
2014- B’ 
Εξάμηνο 
2015 

Σχεδίαση και Τεχνολογίες Παραγωγής (Θ+Ε). Διδάσκων με σύμβαση 
έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης 
προϊόντων και Συστημάτων. 

Α’ Εξ 2013-
Ιούνιος 2014 

Σχεδίαση Παραγωγής (Θ) Διδάσκων με σύμβαση έργου. 
Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και 
Συστημάτων. 

Α’ Εξ 2012-
Ιούνιος 2017 

Μηχανοτρονική (Θ+Ε) Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 

Β’ Εξ 2005-
2006 
Β’ Εξ 2010-30 
Ιουνίου 2012 

Σχεδίαση Οχημάτων (Θ) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 
 

Α’ Εξ 2005-
A’Εξ 2008 

Σχεδίαση Παραγωγής (Θ) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο 
Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 
 

Α’ Εξ 2005-
30 Ιουνίου 
2012 

Μηχανοτρονική (Θ+Ε) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, 
Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. 
 

Α’ εξ. 2002-
Α’ εξ. 2003 

Έμπειρα Συστήματα (Θ+Ε), ΤΕΙ Ηπείρου, Τμήμα Τηλεπληροφορικής 
και Διοίκησης, 5ο εξ. 

Α' εξ., 1998 Εργαστήρια AutoCAD, Πανεπιστήμιο Πατρών, Α' έτος Μηχανολόγων 
και Αεροναυπηγών Μηχανικών 
 

Α' εξ., 1999- 
Α΄ εξ. 2002. 
Και 
Α’ εξ. 2005- 
Α’ εξ. 2010 

Εργαστήρια Βιομηχανικών Αυτοματισμών, Πανεπιστήμιο Πατρών, Ε' 
έτος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών 
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Β' εξ. 1997-
B΄ εξ. 2002. 

Εργαστήρια Ρομποτικής, Πανεπιστήμιο Πατρών, Δ' έτος 
Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών 

Β' εξ. 1995- 
Β' εξ. 2002 

Εργαστήρια Ηλεκτροτεχνίας και Ηλεκτρικών Μηχανών, 
Πανεπιστήμιο Πατρών, Β' έτος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών 
Μηχανικών. 

 

ΕΠΙΒΛΕΨΗ ΔΙΠΛΩΜΑΤΙΚΩΝ 
  

Τμήμα Μηχανικών 
Σχεδίασης Προϊόντων 
και Συστημάτων, Παν 
Αιγαίου 
2018-2022 

ΠΠΣ 
Επιβλέπων σε 20 διπλωματικές 
Μέλος σε 62 επιτροπές εξεταστικής ΔΕ  
ΠΜΣ 
Επιβλέπων σε 7 μεταπτυχιακές διπλωματικές 
Μέλος σε 14 επιτροπές εξεταστικής μεταπτυχιακές ΔΕ  
 

ΕΑΠ-ΔΙΠ 
2017-2019 

Ολοκληρωμένες 
Επίβλεψη σε 5 μεταπτυχιακές διπλωματικές εργασίες. 
Μέλος Εξεταστική επιτροπής: Σε 5 μεταπτυχιακές 
διπλωματικές εργασίες. 

Τμήμα Μηχανικών 
Σχεδίασης Προϊόντων 
και Συστημάτων, Παν 
Αιγαίου 
(2005-2017) 

Ολοκληρωμένες 
Επιβλέπων σε 18 διπλωματικές εργασίες από το 2005-
2011 
Επικουρική επίβλεψη σε 5 διπλωματικές από το 2011 -
2016 
Μέλος τριμελούς επιτροπής επίβλεψης 2 ολοκληρωμένων 
μεταπτυχιακών διπλωματικών. 
Μέλος σε 54 επιτροπές εξεταστικής ΔΕ (χωρίς να 
υπολογίζομαι ως επιβλέπων). 
Μέλος σε 1 επιτροπή εξεταστικής μεταπτυχιακής ΔΕ. 

Τμήμα Μηχανολόγων 
και Αεροναυπηγών 
Μηχανικών, Παν 
Πατρών (2005-2016) 

Ολοκληρωμένες 
Επικουρική επίβλεψη σε  
Επικουρική επίβλεψη σε 13 διπλωματικές και 
σπουδαστικές εργασίες. 

Τμήμα Μαθηματικών, 
Παν Πατρών (2014-
2016) 

Ολοκληρωμένες 
Μέλος επιτροπής επίβλεψης σε 1 μεταπτυχιακή 
διπλωματική εργασία. 

 

ΕΠΙΒΛΕΨΗ ΔΙΔΑΚΤΟΡΙΚΩΝ 
Τμήμα Μηχανικών 
Σχεδίασης Προϊόντων 
και Συστημάτων, Παν 
Αιγαίου 
(2018-Σήμερα) 

Επιβλέπων 
1. Νικόλαος Στραβοπόδης, Σχεδιασμός και Ανάπτυξη 

Μεταμορφικού Ρομποτικού Βραχίονα (Απ: 
17ης/21.06.2018 τακτικής συνέλευσης)  

2. Ηλίας Κατσάνης, Αλληλεπίδραση Ανθρώπου-
Ρομπότ (Απ: 9ης/02.07.2019 τακτικής συνέλευσης) 

3. Ιωάννα Λεοντή, Προσθετική κατασκευή 
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αντικειμένων πολιτιστικής κληρονομιάς (Απ: 
5ης/13.01.2021 τακτικής συνέλευσης) 
 

Μέλος τριμελούς: 
1. Χρήστος Καμπούρης, Σχεδιασμός εξωσκελετικών 

συστημάτων-Υποβοήθηση κίνησης (Απ: 
2ης/29.11.2017 ΓΣΕΣ) 

2. Ευγένιος Σκουρμπούτης, Design of a Modular 
Platform for an Ultra-Light electric Motorbike for 
Urban Commuting and Recreation (Απ: 
15ης/16.05.2018 τακτικής συνέλευσης) 

3. Γεώργιος Μαλινέσκος, Αξιοποίηση απεικονιστικών 
τεχνολογιών για την κατασκευή ορθωτικών 
βοηθημάτων (Απ: 5ης/12.12.2018 έκτακτης 
συνέλευσης) 

4. Νίκη Μπουκουβάλα, Έρευνα για ανάπτυξη υλικών 
στα πλαίσια κυκλικής οικονομίας, βασισμένη στη 
φυτική και τη θαλάσσια βιολογία και στην 
ανακύκλωση και αξιοποίηση υπαρχόντων υλικών 
(Απ: 3ης/11.11.2020 τακτικής συνέλευσης) 

5. Ευάγγελος Νομικός, Σχεδίαση Διαδράσεων για 
Συστήματα Μηχανικής Μάθησης (Interaction 
Design for Machine Learning systems) (Απ: 
8ης/09.02.2021 έκτακτης συνέλευσης) 

6. Θεοδώρα Χαμαϊδή, Σχεδίαση Διαδραστικών 
φορετών συστημάτων για εργασιακά 
περιβάλλοντα (Απ: 8ης/21.04.2021 τακτικής 
συνέλευσης) 
 

Μέλος επταμελούς εξεταστικής επιτροπής 
1. Χαράλαμπος Παπακωνσταντίνου, Control moment 

gyroscope singularity avoidance for agile 
spacecraft, (Aπ. 21η /12.04.2022 συνέλευση 
τμήματος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών 
Μηχανικών Πανεπιστημίου Πατρών). 

ΔΙΟΙΚΗΤΙΚΟ ΕΡΓΟ 
2018-20 1. Επιτροπή ΤΕΕ 

2. Συντονιστική Επιτροπή Μεταπτυχιακών Σπουδών του ΠΜΣ 
«Ολοκληρωμένη Σχεδίαση Καινοτόμων Προϊόντων. 

3. Επιτροπή Διδακτορικών Σπουδών και Μεταδιδακτορικής 
Έρευνας. 

(Απ: 3ης/24.10.2018, 17ης/21.06.2018, 1ης/26.09.2019, 2ης/06.11.2019 
τακτικών συνελεύσεων) 

2020-21 1. Επιτροπή ΤΕΕ 
2. Συντονιστική Επιτροπή Μεταπτυχιακών Σπουδών του ΠΜΣ 

«Ολοκληρωμένη Σχεδίαση Καινοτόμων Προϊόντων. 
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3. Επιτροπή Διδακτορικών Σπουδών και Μεταδιδακτορικής 
Έρευνας. 

4. Επιτροπή ΕΛΚΕ 
(Απ: 3ης/11.11.2020 τακτικής συνέλευσης) 

2021-22 1. Επιτροπή Προγράμματος Σπουδών (ΠΠΣ) 
2. Επιτροπή ΤΕΕ 
3. Συντονιστική Επιτροπή Μεταπτυχιακών Σπουδών του ΠΜΣ 

«Ολοκληρωμένη Σχεδίαση Καινοτόμων Προϊόντων. 
4. Επιτροπή Διδακτορικών Σπουδών και Μεταδιδακτορικής 

Έρευνας. 
5. Εξεταστική Επιτροπή Κατατακτηρίων Εξετάσεων. 
6. Επιτροπή ΕΛΚΕ 
7. Επιτροπή Παραλαβής Προμηθειών-Υπηρεσιών Απευθείας 

Αναθέσεων  
(Απ: 12ης/23.02.2022 έκτακτη συνέλευσης) 

 
 

ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΗ ΔΡΑΣΤΗΡΙΟΤΗΤΑ 

ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΑ ΕΝΔΙΑΦΕΡΟΝΤΑ 
Τα ερευνητικά μου ενδιαφέροντα επικεντρώνονται στο χώρο του Μηχανοτρονικού 

Σχεδιασμού με εφαρμογές στη Ρομποτική, στην κινηματική ρομπότ, και στα 

ευρύτερα πεδία του αυτομάτου ελέγχου με υπολογιστική νοημοσύνη. Ειδικότερα η 

ερευνητική μου δραστηριότητα επικεντρώνεται στα εξής: 

• Μεταμορφικά ρομπότ. 

• Κινηματική ρομποτικών βραχιόνων. 

• Αλληλεπίδραση ανθρώπου-ρομπότ. 

• Σχεδιασμός μηχανοτρονικών προϊόντων και συστημάτων με έμφαση στη 

μοντελοποίηση φάσεων του θεμελιώδους μηχανοτρονικού σχεδιασμού. 

• Σχεδιασμός ελεγκτών για ρομποτικούς βραχίονες και μηχανοτρονικών 

συστημάτων και για αποκατάσταση βλαβών των κάτω άκρων. 

• Σχεδιασμός μηχανοτρονικών ιατρικών συστημάτων. 

• Σχεδιασμός ρομποτικών κυψελών με μεταμορφικούς βραχίονες. 

• Μηχανοτρονικός σχεδιασμός αρπαγών. 
 

Για τα πιο πάνω προβλήματα εξετάζονται ζητήματα μοντελοποίησης της γνώσης και 

πολυκριτιριακής βελτιστοποίησης με σύγχρονες μεθόδους και τεχνικές από το πεδίο 

της Υπολογιστικής Νοημοσύνης όπως είναι η Ασαφής Λογική, τα Νευρωνικά Δίκτυα 

και οι Γενετικοί Αλγόριθμοι αλλά και άλλες ευρετικές μέθοδοι αναζήτησης. 

ΣΥΓΓΡΑΦΙΚΟ ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΟ ΕΡΓΟ 

• 32 Δημοσιεύσεις σε διεθνή περιοδικά (1 υπό κρίση). 
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• 3 εκδόσεις ειδικού τεύχους στα περιοδικά Mechatronics, JoMaC και 
Robotica. Editorial στα proceedings του συνεδρίου RAAD 2018. 

• 20 κεφάλαια σε βιβλία πολλά από τα οποία προέρχονται από συνέδρια (1 
υπό κρίση) 

• 46 Δημοσιεύσεις σε διεθνή και ελληνικά συνέδρια. 

ΔΙΕΘΝΗΣ ΑΝΑΓΝΩΡΙΣΗ: ΑΝΑΦΟΡΕΣ-ΒΡΑΒΕΥΣΕΙΣ (ΙΟΥΛΙΟΣ 2022) 
 Google Scholar 

(Σύνολο) 
Scopus  

(Ετεροαναφορές) 
Web of Science 

(Ετεροαναφορές) 
ID scholar.google.gr/citations?user=4wywV-

8AAAAJ&hl=en 
6506258012 AAI-9286-2020 

Αριθμός 669 307 235 

Δείκτης 
Η 

13 9 9 

Η εργασία «Suboptimal Anatomy of Metamorphic Manipulators Based on the High 
Rotational Dexterity» βραβεύτηκε με το «Best Paper Award on Application of 
Metamorphic Mechanisms» στο 3rd IEEE/IFToMM International Conference on 
Reconfigurable Mechanisms and Robots 2015 (ReMAR2015).  
Η εργασία με τίτλο "Cuspidality Investigation of a Metamorphic Serial Manipulator" 
που παρουσιάστηκε στο 15ο IFToMM World Congress on Mechanism and Machine 
Science (2019), επιλέχθηκε στην τελική λίστα για επιλογή καλύτερου paper στην 
κατηγορία Robotics and Mechatronics. 

ΣΥΝΤΑΚΤΗΣ ΣΕ ΔΙΕΘΝΗ ΠΕΡΙΟΔΙΚΑ 

• 2020-Σήμερα: Topic Editor of Applied Sciences (ISSN 2076-3417) 

ΚΡΙΤΗΣ ΣΕ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΑ ΠΕΡΙΟΔΙΚΑ ΚΑΙ ΣΥΝΕΔΡΙΑ 

• Περιοδικά: Mechatronics, ASME Journal of Mechanical Design, Journal of 

Systems and Control Engineering, Journal of Engineering Design, IPSI BgD 
Transactions on Internet Research, Information Sciences, Information 
Sciences, WSEAS Information sciences and applications, Journal of 
Mechanical Engineering Science, JJMIE, IJAAC, IJHISI, Journal of Robotics, The 
Open Automation and Control Systems Journal, Scientia Iranica, IEEE 
Transactions on Neural Networks and Learning Systems, Journal of Robotics, 
Mechanism and Machine Theory, Paladyn Journal of Behavioral Robotics, 
JoMAC, Cogent Engineering, Journal of Computational Methods in Sciences 
and Engineering, International Journal of Robotic Engineering, Robotica, 
ASME Journal of Mechanisms and Robotics, MDPI (Multimodal Technologies 
and Interaction, Mathematics, Sustainability, Actuators, Applied Sciences, 
Robotics, Sensors, Electronics) , Manufacturing Review. 

• Συνέδρια: European Control Conference ’07, 1st and 2nd Hellenic Robotics 
Conference, CGI 2013, MED 2013, GDSPM2015, ICINCO ’15 and ‘16, ICTAI 15, 
World Congress ‘15, ISRM ‘15, ReMAR 2015, SYROCO ‘15, EUCOMES ’16, 
MSM ’16, RAAD ’18, ReMAR ’18,, MEDER ’18, ICINCO ’18, IFToMM World 
Congress ’19, ICINCO ’19, RAAD ‘20, ICINCO ’20, IFIT ’20, CoDIT ’20, MSM ’20. 

ΑΞΙΟΛΟΓΗΣΗ ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΩΝ ΠΡΟΤΑΣΕΩΝ 
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• Graduate Updating Knowledge Program (ΠΕΓΑ) of Ministry of Education, 
Lifelong Learning and Religious Affairs, Greece (2012). 

• Έχω αξιολογήσει προτάσεις για το  Croatian Science Foundation (HRZZ) για 

τα έτη 2015 και 2016. 

• Αξιολογητής ΕΛΙΔΕΚ (2019). 

• Αξιολογητής στο πρόγραμμα ΕΡΕΥΝΩ-ΔΗΜΙΟΥΡΓΩ-ΚΑΙΝΟΤΟΜΩ (2020) 

ΟΡΓΑΝΩΣΗ ΘΕΡΙΝΩΝ ΣΧΟΛΕΙΩΝ 

• Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του Θερινού σχολείου “Advanced 

technologies in Product Design, Engineering and Manufacturing“ του 

Πανεπιστημίου Αιγαίου το οποίο πραγματοποιήθηκε στη Σύρο στη 1 - 11 

Ιουλίου, 2013. 

ΟΡΓΑΝΩΣΗ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΩΝ ΣΥΝΕΔΡΙΩΝ 

• Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του 1ου Πανελληνίου Συνεδρίου 

Ρομποτικής. 

• Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του 2ου Πανελληνίου Συνεδρίου 

Ρομποτικής. 

• Μέλος της Επιτροπής Προγράμματος του ICINCO 2015, 2016, 2017. 

• Μέλος της οργανωτικής επιτροπής της συνεδρίας “MDE of mechatronic 

products, processes and resources for intelligent evolving CPPS” στο IFAC 

World Congress 2017. 

• Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του RAAD 2018. 

ΕΔΡΑ ΣΥΝΕΔΡΙΩΝ 

• RAAD 2018: “SS: Applications of UAV on Aerial Inspection and Environmental 

Monitoring” (Co-Chair). 

• World Congress 2017: «MDE of mechatronic products, processes and 

resources for intelligent evolving CPPS» (Co-chair). 

• World Congress 2017: «Mechatronics, Robotics and Components - Robotics - 

Interactive 1»» (Co-chair). 

ΣΥΜΜΕΤΟΧΗ ΣΕ ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΑ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΑ 

• 1η Προκήρυξη Ερευνητικών Έργων ΕΛΙΔΕΚ για την Ενίσχυση 
Μεταδιδακτόρων Ερευνητών/Τριών: “Design and Development of a 
Reconfigurable Metamorphic Manipulator System” (2018-2022). 
Επιστημονικός Υπεύθυνος. 

• Ερευνώ – Δημιουργώ – Καινοτομώ (Παρέμβαση ΙΙ) (2018-2022). «Ανάπτυξη 
καινοτόμου ολοκληρωμένου συστήματος εκτίμησης του δυναμικού 
βιοχημικής παραγωγής μεθανίου (BMP) από διαφορετικές πηγές βιομάζας.» 
Αναπληρωτής Επιστημονικός Υπεύθυνος/Ερευνητής. 

• Interreg Balkan-MED (2017-2020)“Forest Monitoring System for Early Fire 
Detection and Assessment in the Balkan-Med Area”. Ερευνητής.  

http://archive.minedu.gov.gr/en_ec_home.htm
http://archive.minedu.gov.gr/en_ec_home.htm
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• Θεμελιώδης Σχεδιασμός Κινησιογράφου. Συμμετέχω στην σχεδίαση ενός 
πρωτοτύπου για μελέτη κίνησης. Ιούλιος-Οκτώβριος 2016. 

• I*PROMS NoE. Στα πλαίσια της ομάδας (cluster) IDT του δικτύου αυτού 
συμμετέχω στη διακίνηση ιδεών, την συγκρότηση ερευνητικών προτάσεων, 
την παρουσίαση σεμιναρίων και διαλέξεων. Αύγουστος 2005- 2009. 

• ΠΕΠ Δυτικής Ελλάδος. «Ανάπτυξη Μεθόδων Υπολογιστικής Νοημοσύνης για 
την Αποκατάσταση των Κάτω Άκρων». Έμπειρος Ερευνητής. Ιούνιος 2006-
Μάιος 2008. 

• ICAFD E!3526. Ολοκλήρωση λογισμικού. Μάρτιος 2006-Σεπτέμβριος 2007 
(Μερική απασχόληση). 

• Πυθαγόρας ΙΙ. «Ανάπτυξη μεθοδολογίας για το συστηματικό θεμελιώδη 
μηχανοτρονικό σχεδιασμό. Εφαρμογή στην ανάπτυξη ευφυούς συστήματος 
για το σχεδιασμό ρομποτικών αρπαγών.». Κύριος Ερευνητής 
(Μεταδιδάκτορας). Αύγουστος 2005-Δεκέμβριος 2007. 

• INCO-COPERNICUS 96/4438. (HOMER-Handling of non-rigid materials with 
robots.) 

• Κατασκευή λογισμικού για τη μέτρηση χαρακτηριστικών γεωργικών 
ελκυστήρων για το ΙΓΕΜΚ. 

• ΠΕΠΕΡ 2000 (Α’ Φάση). Αυτοματοποιημένο Τηλεδιαχειριζόμενο 

Ολοκληρωμένο Σύστημα Αποκομιδής Απορριμμάτων. 

ΣΥΓΓΡΑΦΗ ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΩΝ ΠΡΟΤΑΣΕΩΝ 

• Η πρόταση με κωδικό «2022-1-BG01-KA220-VET-000089434 Robo STEAM - Inclusive 

Technologies» υποβλήθηκε για χρηματοδότηση από το κράτος της Βουλγαρίας 

(2022). Η πρόταση έγινε δεκτή. 

• Συμμετοχή ως συνεργαζόμενος εταίρος στην πρόταση «Modernization of university 
education through digital transformation» η οποία είναι υπό αξιολόγηση από το 
κράτος της Βουλγαρίας (2021). Η πρόταση απορρίφθηκε 

• Η πρόταση με τίτλο “Unmanned Teaming MultiObjective STrategy for Forest FIRE 
MANagement” υποβλήθηκε στο πλαίσιο “Building a low-carbon, climate resilient 
future: Research and innovation in support of the European Green Deal (H2020-LC-
GD-2020)”. Συνέβαλα στην προετοιμασία της πρότασης ως συνεργαζόμενο μέλος 
ΔΕΠ του Παν. Πατρών (2021). Η πρόταση απορρίφθηκε 

• Η πρόταση με τίτλο «Robotic system for telepresence of cultural institutions» 
υποβλήθηκε στο πλαίσιο  JPICH – Cultural Heritage, Identities & Perspectives: 
Responding to Changing Societies (CHIP) Call (2020). Συνέβαλα στην προετοιμασία 
της πρότασης ως επιστημονικός υπεύθυνος εκ μέρους του Παν. Αιγαίου. Η πρόταση 
απορρίφθηκε. 

• Η πρόταση με τίτλο ««Διαπεριφερειακός Ψηφιακός Μετασχηματισμός   Αιγαίου 
Αρχιπελάγους στον Πολιτισμό και Τουρισμό»   υποβλήθηκε στα πλαίσια της 
πρόσκλησης της Πρόσκλησης με Κωδικό 111(Α/Α ΟΠΣ ΕΣΠΑ 3525) και 
τίτλο "Υποστήριξη της Περιφερειακής  Αριστείας». Συνέβαλα στην συγγραφή της 
πρότασης. Η πρόταση έγινε δεκτή. 

• H πρόταση με τίτλο «Epidose Product and Service Design: A Privacy-Preserving 
Epidemic Dosimeter Based On Contact Tracing » που υποβλήθηκε στο 4th Call – 
HFRI Science and society “Interventions to address the economic and social 
consequences of the COVID-19 pandemic” με κωδικό έργου 04967 (2020). Συνέβαλα 

javascript:;
javascript:;
javascript:;
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στην προετοιμασία της πρότασης ως επιστημονικός υπεύθυνος εκ μέρους του Παν. 
Αιγαίου.  Η πρόταση απορρίφθηκε. 

• Η πρόταση με τίτλο «Ολοκληρωμένο Αυτόνομο Σύστημα Παρακολούθησης, 
Εντοπισμού και Προειδοποίησης Δασικών Πυρκαγιών και Αιφνίδιων Πλημμυρικών 
Φαινομένων-Αμύντωρ» που υποβλήθηκε στην  4η πρόσκληση του Προγράμματος 
Συνεργασίας Interreg V-A «Ελλάδα-Κύπρος  2014-2020» (2019. Συνέβαλα στην 
προετοιμασία της πρότασης ως επιστημονικός υπεύθυνος εκ μέρους του Παν. 
Αιγαίου. Η πρόταση απορρίφθηκε. 

• Συμμετείχα στη συγγραφή  τεσσάρων προτάσεων που υποβλήθηκαν στα πλαίσια 
της πρόσκλησης «Ερευνώ – Δημιουργώ – Καινοτομώ (Παρέμβαση ΙΙ)» (2019). Οι 
προτάσεις απορρίφθηκαν. 

• Η πρόταση με τίτλο «Ανάπτυξη καινοτόμου ολοκληρωμένου συστήματος εκτίμησης 
του δυναμικού βιοχημικής παραγωγής μεθανίου (BMP) από διαφορετικές πηγές 
βιομάζας.» υποβλήθηκε στα πλαίσια της πρόσκλησης «Ερευνώ – Δημιουργώ – 

Καινοτομώ (Παρέμβαση ΙΙ)» με κωδικό έργου1: Τ1ΕΔΚ-03148. Η πρόταση έγινε 
δεκτή. 

• Η πρόταση με τίτλο “Design and Development of a Reconfigurable Metamorphic 
Manipulator System” υποβλήθηκε στα πλαίσια της «1η Προκήρυξη Ερευνητικών 
Έργων ΕΛΙΔΕΚ για την Ενίσχυση Μεταδιδακτόρων Ερευνητών/Τριών» με αριθμό 

Αναφοράς2: 1184. Η πρόταση έγινε δεκτή. 

• “Forest Monitoring System for Early Fire Detection and Assessment in the 
Balkan-Med Area”. Η πρόταση αυτή συγγράφηκε στα πλαίσια του 
προγράμματος Balkan-Med. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από 
πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση έγινε δεκτή. 

• “Self-configurable sensor-driven collaborative robotic system for flexible 
production of complex composite products”. Η πρόταση αυτή συγγράφηκε 
στα πλαίσια του προγράμματος H2020-IND-CE-2016-17. Συνέβαλα στη 
συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση 
απορρίφθηκε. 

• “Advanced Intelligence for Human-Robot Co-Manipulation of Rigid and Non-
Rigid Objects in Unstructured Environments (Synergates)”: Η πρόταση αυτή 
υλοποιήθηκε στα πλαίσια του προγράμματος Αριστεία ΙΙ. Συνέβαλα στη 
συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση 
απορρίφθηκε. 

• “Robot Assisted Fruit Harvesting (RAFH)”: Η πρόταση αυτή υλοποιήθηκε στα 
πλαίσια του προγράμματος ICT-AGRI 2nd Call for Transnational Research & 
Technological Development and Demonstration Projects. Συνέβαλα στη 
συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση 
προκρίθηκε στο δεύτερο γύρο με ημερομηνία κατάθεσης στις 7/9/2012. Η 
πρόταση απορρίφθηκε στο δεύτερο γύρο. 

• “Intelligent collaborative robotic assistance assembly cell”: Έχει γίνει δεκτή 
για χρηματοδότηση στα πλαίσια του προγράμματος Manunet ERA-NET. 
Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών.  

• “Fully implantable micro-biomechatronic systems for the rehabilitation of the 
lower-limb disabilities.” H πρόταση αυτή έγινε στα πλαίσια του Ευρωπαϊκού 

                                                             
1 Δεν στάλθηκε e-mail επιβεβαίωσης. 
2 Η επιβεβαίωση της υποβολής βρίσκεται στο αρχείο Παράρτημα.pdf στη σελ. 119 του ψηφιακού αρχείου. 
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προγράμματος 4Μ ΝοΕ. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από 
πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε. 

• “SADROW, Self-Adaptive Modular Robotic Workcell”. Η πρόταση αυτή έγινε 
τον 2007 στα πλαίσια του ευρωπαϊκού προγράμματος FP7 και σε 
συνεργασία με ένα συνασπισμό ευρωπαϊκών ακαδημαϊκών ιδρυμάτων και 
πολυεθνικών εταιρειών. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από 
πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε. 

• “GAROS, Gardening Robot System”, Η πρόταση αυτή έγινε τον 2008 στα 
πλαίσια του ευρωπαϊκού προγράμματος FP6 Συνέβαλα στη συγγραφή της 
πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε. 

• Beyond lean manufacturing-New industrial models for product and process 
life cycle. Η πρόταση αυτή έγινε τον 2008 στα πλαίσια του ευρωπαϊκού 
προγράμματος FP7 και σε συνεργασία με ένα συνασπισμό ευρωπαϊκών 
ακαδημαϊκών ιδρυμάτων και πολυεθνικών εταιρειών. Συνέβαλα στη 
συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση 
απορρίφθηκε μετά τη φάση της υποβολής της περίληψης. 

• Domestic Intelligent Metamorphic RObotic handling system (FP6-2005-IST-6). 
Η πρόταση αυτή γράφτηκε το 2006 στα πλαίσια του FP6 και συνέβαλα στη 
συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών Η πρόταση 
απορρίφθηκε. 

• Πυθαγόρας ΙΙ. «Ανάπτυξη μεθοδολογίας για το συστηματικό θεμελιώδη 
μηχανοτρονικό σχεδιασμό. Εφαρμογή στην ανάπτυξη ευφυούς συστήματος 
για το σχεδιασμό ρομποτικών αρπαγών.». Συνέβαλα στη συγγραφή της 
πρότασης το 2004 και η πρόταση χρηματοδοτήθηκε. 

• ΠΕΠΕΡ 2000 (Α’ Φάση). Αυτοματοποιημένο Τηλεδιαχειριζόμενο 
Ολοκληρωμένο Σύστημα Αποκομιδής Απορριμμάτων. Συνέβαλα στη 
συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών και η πρόταση 
χρηματοδοτήθηκε 

 

ΕΠΑΓΓΕΛΜΑΤΙΚΕΣ ΟΡΓΑΝΩΣΕΙΣ 

• Τεχνικό Επιμελητήριο Ελλάδος (ΤΕΕ). 
• Πανελλήνιος Σύλλογος Διπλωματούχων Μηχανολόγων-Ηλεκτρολόγων 

(ΠΣΔΜ-Η). 

• Μέλος του Technical Committee for Robotics and Mechatronics (IFToMM). 
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